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§4) Dispositif enrouleur autonome assistant un pteheur lore du maniement des llgnes de tralne a main. 

fey Dispositif enrouleur autonome (1) assistant le pteheur 
lore du maniement des lignes de traine a main comportant 

- un groupe moteur (2) 

- un compteur (3), 

- un arretoir (5) de fin de bobinage 
I'ensemble de ces moyens etarrt enfermes dans un border 
etanche (24) 

- une bobine (6) debrayable supportant le fa (8) 
la foncbon du dispositif enrouleur autonome 1 etant oTassu- 
rer le fflage manuel a feau de la ligne de traine ainsi que sa 
recuperation automatique lorsque le pteheur soutage le f3 
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Domaine de ('Invention : La pgche & la "traine k main » 
se pratique a partir d'une eiibarcation.Le materiel connu et 
utilise se conpose d"une ligne, pouvant crasser 100 metres, 
k l f extr6mite de laquelle est monte un plomb ou un systdme 
5 hydrodynamique plongeant. Cet assemblage est associ6 k un 
bas de ligne qui con^orte le ou les leurres ou appSts. Dans 
certains cas, le plomb ou le syst&ue plongeant ne sont pas 
utilises. L 1 embarcat ion navigant lentement , on immerge la 
ligne manuellement en la maintenant de telle fagon que la 
10 longueur immerg6e(ou fil6e k 1 1 eau) corresponde k la distan- 
ce et k la profondeur de peche recherch6es . Ces 2 paratnfetres 
varient fr6quemment au cours de la partie de pSche.Pour 
cette raison,et en particulier pendant les prises r le pecheur 
passe son temps cL filer et k remonter des metres de f il qui 
15 s'entassent p&le-m£le sur le fond du bateau, et souvent 

s 1 emmelent et forment des "perruques 11 En particulier si l'on 
marche dessus, ou si le vent intervient . 

Ii 1 invention consiste done k resoudre ce probl£me,ce qui va 
enormement simplif ier la vie du pecheur en lui procurant un 

20 confort appreciable au cours de la pSehe k la traine k main. 
L 1 invention est done constitute par des moyens permettant 
le devidage manuel du f il k la longueur d&sir&e ainsi 
qu'une recuperation automatique du n mou n de celui-<?i, quand 
il faudra remonter la ligne partiellement ou totalement. 

25 L f invention suit les mouvements du pecheur dans chaque sens, 
en bobinant et en debdbinant le f il; 1 1 invention est constant- 
ment en condition de f onctiortnement , par consequent , en cas 
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de danger, ou de n croche n ,le pecheur est libre de manoeuvrer 
l'eribarcation en abandonnant provisoirement le Contr6le de la 
ligne. 

L* invention ne necessite aucune source d f 6nergie exterieure, 
elle est autonome et son principe essentiel repose sur un 
ressort moteur qui se tend pendant le d£bobinage du f il 
lorsque le pecheur file la ligne k l^eau.Ses performances et 
sa scruples se d 1 utilisation qui d£coulent de la grande d&nul- 
tiplication du dispositif , permettent au pScheur de filer 
une ligne de plus de 100 metres pratiquement sans percevoir 
d* effort de dfibcbinage 

Le bobinage s 1 ef f ectue k son tour de mani^re autamatique par 
detente du ressort, dfes que le pecheur soulage le f il de la 
ligne, ce qu f on appelle : Recuperation du "mou"de la ligne. 
Ij * invention donne en permanence une information sur la lon- 
gueur de la ligne d£vid6e, car elle 6quipee d'un compteur k 
ruban k lecture direct e. 

Nous allons maintenant decrire une des formes de realisation 
possible dans ses moyens et dans ses fonctions. Cette forme 
de realisation n'est nullement limitative . Il est bien cer- 
tain que toute autre forme de realisation possible eff ectu6e 
soit II partir des m&nes moyens soit pair des moyens equivalents 
realisant les m&nes fonctions de base ,fait partie de l f inven- 
tion et est aussi revendiqu£e 
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L 1 invention est done un dispositif enrouleur autoname 1 qui 
assiste le pScheur dans ses manoeuvres de f ilage et de rele- 
vage d'un fil 8 d'une ligne de traine enroul6 sur une bobine 6 
La figure 1 de la planche 1/2 montre une vue de face du 
5 dispositif 1 

la figure 2 de la planche 2/2 repr£sente une coupe du dispo 
sitif 1 dans laquelle tous les moyens sont ratnen6s dans le 
plan de coupe ( except^ l'arrdtoir) 

La figure 3 de la planche 2/2 represente le d&tail de l f arr6- 
10 toir situ6 du cot6 du res sort moteur 

Le dispositif 1 comprend divers moyens (fonction et s6curit6) 
un groupe moteur 2 

tin congpteur 3 indi quant la longueur de fil d6vid6e visible 

au travers d'un hublot 4 
15 un arr^toir 5 de fin de bdbinage inraobilisant le dispositif 

et determinant egalement le zero du ccmpteur 3 . 

Une Bobine 6 dSbrayable comprenant une gorge 62 dans laquelle 

s'enroule le fil 8 et une goupille fejectable 63 destin&e k 

sauvegarder le dispositif 1 dans le cas ou le fil 8 se d£bo- 
20 binerait compl&tement de mani&re incantrolee . 

Chacun des precedents moyens va etre d6crit maintenant dans sa 

forme et sa fonction: 

le Groupe moteur 2 comporte un ressort moteur 21 ( res sort 
ruban 3. spires jointives & l'6tat de repos) enroul6 sur un 

25 tambour 22, en rotation libre sur un axe 23. 

L , extr£mit6 externe 211 du* ressort est accrochee dans un 
logement 253 du moyeu 251 d'une roue dent6e 25 solidaire 
d'un axe 252; 1 1 extremity interne 212 du ressort 21 est 
reliee au tambour 22. La tension de ce rssort 21 r6sulte de son 

30 enrouletnent sur le moyeu 251 de la roue dent6e 25 
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Les sens de rotation da ressort 21 sur son tambour 22 et 
sur le moyeu 251 sont opposes ,ce qui fait prendre au ressort 
une forme en S 

• Pendant 1 1 enroulement du ressort 21 sur son moyeu 251,1a roue 

5 dentee 25 entraine un pignon 26 tel que le rapport de 
surmu 1 tiplication soit compris entre 5/1 et 10/1 
Ce pignon 26 est solidaire d*un axe 261 qui constitue I'arbre 
de transmission de la rotation k la bobine 6 sur laquelle 
s'enroule ou se deroule le fil 8, de la ligne de traine 

10 Lorsque le pScheur file k l'eau le fil 8 par traction sur 
celui-Qi , il s'en suit une rotation de la bobine 6 par 
dSbobinage du fil 8. Cette rotation se transmet au pignon 26 
puis k la roue dentee 25 , la fonction ainsi obtenue est d'en- 
rouler le ressort moteur 21 sur le moyeu 251 solidaire de 

15 la roue dentee 25 

Lorsque le pecheur remonte la ligne , il soulage ainsi la 
partie du fil 8 qui le separe du dispostif l,le ressort 21 
voulant reprendre sa forme initial e agit comme moteur et il 
s'en suit un entrainement de la roue dentee 25 qui transmet 

20 son mouvement k la bobine 6 entrainant ainsi le bbbinage 
automatiqne de la susdite partie du fil 8 

Le groupe moteur 2 est enti&rement enfermfe dans un boitier 24 
qui est fetanehe et dont une des parois est travers6e pax 
I'arbre de transmission 261. A ce niveau le boitier24 canporte 
25 un joint & levre 27 qui conqpl^te 1 1 6tanch6it6 du dispositif 1 
Pour permettre au pecheur de connaitre k tout instant la 
longueur de fil d&videe, le dispositif 1 canporte done le 
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compteur 3, compost d'un ruban gradue 34 enronle sur une petite 

bobine 33 et fixe & celle-gi pax son extr£mit£ interne. 
A 1 1 interieur de cette petite bobine 33, est fix6e I'extr&nitS 
externe d'un ressort spiral 32 ;l f extremity interne 6tant fix6e 

5 k un petit t6ton axial 31 menage sur la paroi du boitier 24 
li' extramite externe du ruban <jradu6 est accroch6e £ l'axe 252 
de la grande roue dentee , ce qui a pour fonction d'enrouler et 
de d£rouler le ruban gradu&e 34 autour de l'axe 252 pendant le 
fonction ement du dispositif 1 

10 Pour tenir compte d'une part du rapport de surmultiplication 
entre la roue dentee 25 et la bobine 6 et d' autre part de la 
variation de diamdtre en cours de bobinage de la partie du 
ruban 34 enroul6e autour de l'axe 252 ,le ruban 34 aura 6t6 
gradue une f ois pour toute par etalonnage sur le prototype de 

15 reference; il s'en suit que les graduations ne seront pas 
espacees lineairement . 

Le bublot 4 (qui peut Stre en plexiglass) est encastr& dans 
le boitier 24 en face des graduations defil antes du ruban 34 
Ce hublot 4 poss&de un index permettant au pecheur de lire la 

20 longueur d£vid6e,avee la possibility d'un effet grossissant. 
L'arr&toir 5 de fin de bobinage ccanprend un cliquet 51 pou- 
vant osciller sur un axe 52 soli da ire du boitier 24 et un 
petit ressort 53 qui peut Stre par exenple en appui sur le 
dos du cliquet 51. 

25 Au moment du montage du groupe moteur 2 ,le cliquet 51 est 
engag& dans un cran 254 du moyeu 251 de la roue dent&e 25. 
Dans cet etat le iressort moteur 21 recouvre la demi-circon- 
ference du moyeu 251, ce qui lui imprime sa tension initiale. 
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Le Groupe moteur 2 est ainsi immobilis6 en rotation et le 
con5)teur 3 est k la graduation z6ro, ce point correspond 
an depart du d^bobinage du fil 8. 

Pendant le dSbobinage du fil 8,1a forme du cran 254 permet an 
cliquet 51 de se d&gager , son extr6mit6 venant f rotter sur le 
dos du ressort 21 qui peut alors s'enrouler autour du moyeu 
251. D^s que le p&cheur dSbdbine du fil;le cliquet 51 ne joue 
plus aucun role;le l6ger frottement qu f il produit sur le dos 
du ressort moteur 21 restant pratiquement sans effet sur le 
couple moteur. II en est de m&ne durant la p&riode de bobinage 
du fil 8 , jusqu'au moment ou le ressort 21 d£couvre la 
demi-circonf6rence du mqyeu 251 comportant le cran 254; k ce 
moment Ik, le cliquet 51 sous 1« action du petit ressort 53 
vient s 1 engager flartft ledit cran 254 immbbilisant ainsi le 
groupe moteur 2. C'est le retour au point z6ro. 
La bobine 6 est compos 6e d'un corps de bobine 61 cowpurLant 
une gorge 62 dans laquelle s'enroule le fil8.I>'une des extr6- 
mit6s de ce fil 8 est reli6e £ la gorge 62 par co i n cement 
centre une goupille 63 engag6e dans un trou radial 64 l£g&re- 
ment conique. 

Si un effort important se produit sur^la ligne, cons6cutif 
par exemple k une "croche a ,ceci dans le cas du fil canpl£te 
meat d£roul6,la goupille 63 a 4t& calcul6e en resistance k 
l , CTnnanchement conique pour s'6chapper du trou radial 64. 
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ce qui fait jouer & ce mpyen le role de" fusible mecanique" du 
dispositif l ,c f est k dire que son d^gagement entraine la 
sauvegarde de toutes les autres pieces et mqyens du 
dispositif 1. 

Pour renonter une nouvelle ligne il suff it de mettre en place 
un nouveau fil, coin<?6 par une goupille neuve 63 que l f on 
ffrnnanchp dans le trou radial 64. 

la bobine 6 est engagee sur l'arbre de transmission 26 et main 
tenue lateral ement du cdt& du boitier 24 par un clip 91 
Un deuxidme clip(ou un 6crou borgne) 92 enqp&che la bobine 6 de 
s ' 6chapper vers l f exterieur.Le couplage en rotation k l'arbre 
de transmission est realise par exemple par une fourche 93, 
coulissant dans la partie central e du moyeu de lasusdite bobine 
qui vients 1 engager sur une partie carr6e 262 m6nag6e sur 
1 ' arbre de transmission a ce niveau. Ceci const itue l'en 
sarible des mqyens 9 de fixation de la bobine 6 au groupe 
moteur 2. lie couplage peut etre supprim£ en faisant coulisser 
la fourche 93 en sens inverse. La bobine 6 est alor en rota 
tion libre sur l'arbre de transmission. Cette configuration 
est recoaoamand&e lorsque le dispositif, objet de 1* invention, 
est au repos et n'est pas utilis&. Le Groupe moteur 2 se 
trouve ainsi isol6 m6caniquement, done preserve d 1 efforts 
interest if s qui pourraient etre appliqu&s k la bobine. 
Ceci correspond & un etat debraye de la bobine qui permet 
en outre un garnissage raaxmel ais6 de celle-gi par le f il 8 
En dernier lieu,le dispositif 1 conqporte un guide f il 7 
place face k la gorge de la bobine 6; il s'agit d'une single 
tige fix6e au boitier 24 et canqportant un f iloir 7i. 
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la four die 93 a une autre f onction, lorsque la bbbine 6 
dfebrayable est couplie: dans le cas d'un bobinage incontrol6 
du par exemple k une rupture de la ligne, k une -fausse 
manoeuvre ou k une Ejection de goupille 63 

5 l f arr6toir 5 peut etre fortement sollicit6 en fin de bobinage. 
Dans cette derni&re Eventual it 6 la fourche 93 est suf fisa- 
mment souple pour pouvoir sauter les aretes du carr6 262, ce 
qui 1, invite l f 6nergie transmise au niveau de I'arr^toir. 
FnfiTi au montage , les 2 parties du boitier 24 sont assemblies 

10 par exemple par des vis avec interposition d'un joint 28 . 
Le dispositif 1 est done d&nontable pour acc&s aux pieces 
internes lors des verifications , pannes ou revisions « 
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Revendications 

1-Dispositxf enrouleur autoname (1) caract6ris6 
en ce qu'il assiste le pecheur lors du maniement des lignes 
de traine k main et en ce qa'il cons>orte : 
-tan groupe moteur (2) 
- un ccmpteur (3) , 
-un arr6toir(5) de fin de bobinage . 
1' ensemble de ces mpyens fe tant enf exm&s dans un boitier 
€tanche (24 ) 

- une bobine (6) d£brayable supportant le fil (8) 

- un ensemble des mpyens (9) de fixation de la bobine (6) 
la fanction du dispositif enrouleur autoname (!) 6tant 

d 1 assurer le filage manuel k l'eau de la ligne de tra i n e 
ainsi que sa recuperation automatique lorsque le pecheur 
soulage le fil (8) 



2 -Dispositif enrouleur autoname (1) , selan la 
revendication 1 caract6ris6 en ce qu'il con^Kxrte un groupe 
moteur (2) formft d'un res sort moteur (21) , ruban k spires 
jointives, enroul6 sur un tambour (22) en rotation libre sur 
un axe (23) ,d ! une roue dent6e(25) solidaire d'un axe (252) 
ccmportant elle-meme un moyeu (251) sur lequel s f enroule en 
s ens inverse le ressort moteur (21) , et d'un pignon (26) 
solidaire d'un axe (261) qui constitue 1'arbre de trans- 
mission du moirvement de rotation k la bobine (6) 
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3-Dispositif enrouleur autonome(l) , selon 
la revendication 1 caract6ris6 en ce qa"il camporte un 
ccnpteur (3) constitu6 d'un ruban gradu6 (34) enroul6 
sur tine petite bdbine (33) et f ix6 k celle-<?i par son 
extr&nite interne, l'extr&aiti externe 6tant fix6e sUr 
l i axe(252) de la roue dent6e(25) ,d"un ressort spiral (32)* 
cantenu k 1 1 int&rieur de la petite bobine(33) dont les 
exfcr&nit6s sont fix6es l'une & 1 1 interieur de la petite 
bdbine (33) et l 1 autre k un t6ton axial fixe (31) ;1 B ensemble 
de ces moyens coop6rant pour enrouler et d£rouler le ruban 
gradu§ (34) autour de l'axe (252) lors du foncticaanement du 
dispositif enrouleur autoname (1) 

4-Dispositif enrouleur autonome (1) selon 
la revendication 1 caract6ris6 en ce qu'il ccooporte un 
arr&toir (5)de fin de bobinage constitu6 par un cliquet(5l) 
oscillant autour d'un axe fixe (52) et sounds sur sa partie 
dorsale k l 1 effort d'un petit ressort (53) , qui s f engage en 
fin de bobinage un cran(254) du moyeu (251) de la roue 

dent6e (25),ceci au moment ou le ressort moteur (21) d6cou 
vre la partie du moyeu (251) comportant le cran (254) ,ce 
qui p ermet d'obtenir 1 1 innndbilisation du groupe moteur (2) 
le con?>teur (3)se trouvant k ce m oment lk k la graduation 
z6ro correspondant au depart du dSbobinage. 
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5-Dispositif enrouleur autonome (1) , selon 
la revendication 1 caract6ris6 en ce qu'il ccmporte un 
boitier fetanche (24) contenant le groupe moteur(2) ,le 
con^teiar (3) , I'arr&toir (5) de fin de bobinage ,le 
susdit boitier (24) 6tant form£ de 2 parties assemblies par 
vis apr&s interposition d»un joint (28), et comportant l'axe 
(23) du tambour (22) , le t6tan (31) d'accrochage du ressort 
spiral (32) du ccmpteur (3),l'axe (52) du cliquet (51) de 
l'arr6toir (5) ainsi que les logements des axes de la 
roue (25) et du pignon (26) 

6-Dispositif enrouleur autonome (1)", selon 
la revendication 1 caract6ris6 en ce qu'il ccanporte une 
bobine (6) d6brayable constitute d'un corps de bobine (61) 
d'une gorge (62) dans laquelle s 1 enroule le fil (8) et d"un 
syst&ne de s6curit6 an niveau de 1« attache du fil (8) 
r6alis6 par coincement de celui-ci entre une goupille (63) 
et un trou conique(64) m£nag6 dans la gorge de la bobine (6) 

7- Dispositif enrouleur autonome (1) 
selon la revendication 1 caract6ris6 en ce qu»il ccraporte 
un ensemble (9) const itue par un premier clips (91) et un 
deuxi&me clips (92) du type £crou borgne, jouant le rdle 
de but6es lat6rales pour la bobine (6) , d'une fourcbe (93) 
coulissant & travers la partie entrale de la bobine (6) 
et pouvant ainsi §tre engagfee ou non sur une partie carr6e 
(262) de I'arbre de transmission (261) assurant de ce fait 
I'aribrayage ou le dSbrayage de la bobine (6) 
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8- Dispositif enrouleur aut oname (1) 
selon I'une quelcanque des pr6c6dentes revendicatians carac 
t6ris6 ea ce qu'il camporte un guide fil(7)reli6 au boitier 
et muni d»un filoir (71) en regard de la gorge (62) de la 
bdbine (6) 

9- Dispositif enrouleur autonome (1) 
selon l"une quelconque des pr6c6dentes revindications 
caract£ris& en ce qu'il comporte un hublot (4) k effet 
grossissant 6ventuel, permettant d 1 assurer une lecture 
correcte du defilement des graduations et mont6 de f agon 
&tanche sur le boitier (24) 
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